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Aria de competenta Servicii oferite
» Proiectare avansatd, modelare, simulare si control » Integrarea robotilor colaborativi

» Roboti medicali inteligenti (roboti clinici, roboti de » Proiectare competitive, programare, solutii software

recuperare si roboti asistivi) > Training in SIEMENS NX

» Roboti paraleli > Atragerea de fonduri pentru proiecte europene si nationale

» Roboti colaborativi si cognitivi



KUKA LBR IIWA

KUKA LBR IIWA este primul robot “sensibil” din lume produs in serie si prin urmare compatibil HRC. LBR (lb germana
Leichtbauroboter) inseamna robot usor iar acronimul IIWA provine de la asistent de lucru industrial inteligent. Cu LBR 1WA,
oamenii si robotii pot coopera impreuna, manipuland astfel sarcini extrem de sensibile, deschizand astfel posibilitatea generarii
unor noi aplicatii mai rentabile si mai eficiente eficiente. Atunci cand este grupat cu fratele sau mai mic, LBR 1ISY, ruland pe noul
sistem de operare al KUKA, iiQKA.OS, portofoliul de “roboti usori” al KUKA poate gestiona aplicatii cobot de la mici la mari si de |la
simple la complexe. Avantajul unui astfel de sistem este reactia rapida datorita senzorilor de cuplu aflati in articulatii, LBR IIWA
detecteaza imediat contactul cu obiectele aflate in exterior, reducand astfel nivelul de forta si viteza instantaneu. Pozitia si
controlul 7i permit sa manipuleze componente delicate fara sa creeze striviri sau forfecari acestora.




Universal Robots UR-5e

UR5e - UN BRAT DE ROBOT COLABORATIV FLEXIBIL construit avand in vedere viitorul, UR5e este proiectat sa creasca in capacitate
alaturi de afacerea dvs., o rampa pentru imbunatatirea calitatii si productivitatii produselor, astfel incat sa puteti ramane intotdeauna
in fata concurentei. Echipat cu programare intuitiva, utilizare versatila si o lista aproape nesfarsita de oportunitati pentru suplimente,
UR5e este capabil sa completeze productia, indiferent de industria, dimensiunea companiei sau natura produsului. Bratul robot
industrial UR5 usor, extrem de flexibil si colaborativ va permite sa automatizati sarcini repetitive si periculoase cu sarcini utile de
pana la 5 kg. Robotul flexibil UR5 este ideal pentru a optimiza procesele de colaborare cu greutate redusa, cum ar fi alegerea,
plasarea si testarea. Cu o raza de lucru de pana la 33,5 inchi (850 mm), robotul colaborativ UR5 pune totul la indemana, eliberand
timp angajatilor tai pentru a adauga valoare altor etape de productie. Robotul UR5 de la Universal Robots este usor de programat,
ofera o configurare rapida, este colaborativ si sigur si, la fel ca ceilalti roboti colaborativi ai nostri, oferind unul dintre cei mai rapizi

timpi de amortizare din industrie.
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ABB YuMi IRB 14000

Tn 2015, ABB a prezentat YuMi, primul robot cu adevarat colaborativ din lume. YuMi a schimbat jocul si a anuntat o noud erd in care
oamenii si robotii lucreaza cot la cot in siguranta si productiv, fara bariere. Robotii colaborativi sunt adepti in a adauga flexibilitate
proceselor de asamblare care trebuie sa realizeze loturi mici de produse extrem de individualizate, in cicluri scurte. Combinand
capacitatea unica a oamenilor de a se adapta la schimbari cu rezistenta neobosita a robotului pentru sarcini precise si repetitive, este
posibila automatizarea asamblarii multor tipuri de produse pe aceeasi linie. ABB YuMi este un robot inovator cu doua brate prietenos cu
oamenii, cu functionalitate revolutionara conceputa pentru a debloca un potential suplimentar vast de automatizare globala in industrie.
YuMi® este proiectat pentru o noua era a automatizarii, de exemplu in asamblarea pieselor mici, unde oamenii si robotii lucreaza cot la
cot la aceleasi sarcini. Siguranta este inclusa in functionalitatea robotului insusi. YuMi® indeparteaza barierele din calea colaborarii,
facand gardurile si custile un lucru din trecut. Familia in crestere de roboti YuMi a ABB face parte dintr-o suita de solutii interesante de
automatizare colaborativa care ajuta oamenii si robotii sa lucreze in stransa legatura si mai in siguranta ca oricand.




IRB 390 FlexPacker-ABB

IRB 390 FlexPacker, dezvoltat de ABB Robotics, este un robot paralel industrial avansat destinat
sa imbunatateasca eficienta si flexibilitatea in procesele de ambalare si sortare. Conceput pentru
a raspunde cerintelor din industrii precum cea alimentara, farmaceutica si a bunurilor de larg
consum, acest robot se remarca prin viteza si precizia sa exceptionala. FlexPacker poate
manevra rapid si cu acuratete diverse tipuri de produse, contribuind la optimizarea fluxului de
productie si la reducerea timpilor de ciclu. O caracteristica notabila este capacitatea sa de a
manipula obiecte de forme si dimensiuni variate, ceea ce 1l face extrem de versatil. De
asemenea, designul sau compact permite integrarea facila in spatii de productie limitate,
maximizand utilizarea eficienta a spatiului. FlexPacker este echipat cu tehnologie de ultima
generatie, inclusiv senzori avansati si algoritmi de control care asigura o operare sigura si fiabila.
Tn plus, interfata sa intuitiva de programare permite utilizatorilor s3 configureze rapid si usor noi
sarcini, reducand timpul de pregatire si costurile asociate. Prin aceste caracteristici, IRB 390
FlexPacker nu doar ca Tmbunatateste productivitatea, dar si redefineste standardele de
performanta si adaptabilitate in industria de ambalare.




MAIiIRA-Neura Robotics

MAIRA, robotul dezvoltat de Neura Robotics, reprezinta un avans semnificativ in domeniul
roboticii colaborative. Numele sau, acronimul pentru "Multisensing Intelligent Robotic
Assistant", reflecta capacitatile sale avansate de perceptie si interactiune. Proiectat pentru a
lucra in sinergie cu oamenii, MAIRA se remarca prin utilizarea algoritmilor de inteligenta
artificiala care ii permit sa invete si sa se adapteze rapid la noi sarcini si medii. Este echipat cu o
gama variata de senzori care i confera o constientizare sporita a mediului inconjurator,
permitandu-i sa navigheze si sa opereze cu precizie in spatii complexe. Aceste caracteristici il
fac ideal pentru utilizare in industrii variate, de la productie si logistica la domeniul medical si
servicii. Flexibilitatea si usurinta in programare si utilizare sunt alte puncte forte ale lui MAIRA,
facilitand integrarea sa in diverse fluxuri de lucru fara a necesita cunostinte avansate de
robotica din partea utilizatorilor. De asemenea, robotul este conceput cu un accent puternic pe
siguranta, asigurand interactiuni sigure si eficiente cu operatorii umani. Prin aceste inovatii,
MAIRA nu doar ca imbunatateste productivitatea, dar contribuie si la redefinirea relatiei dintre
oameni si tehnologie in contextul muncii colaborative.




Platforma de comanda si control BR Automation

Set de echipamente de control de la BR-Automation PLC-uri Drivere Module 1/0 Module de comunicatie: ProfiBus,
CANOpen, Ethernet, PowerLink.




Software Automation Studio

Platforma software utilizata pentru dezvoltarea aplicatiilor de
comanda si control in timp real. Platforma software faciliteaza
accesul rapid asupra echipamentelor si a proceselor industriale prin
accesarea acestora de la distanta prin simpla folosire a unui cont de
utilizator, astfel accesul la echipamente fiind facilitat din orice colt al
lumii.

PERFECTION IN AUTOMATION
AMEMBER OF THE ABB GROUP



Siemens PLM software - Team Center

Software-ul Teamcenter® este un sistem modern, adaptabil de
management al ciclului de viata al produsului (PLM) care
conecteaza oamenii si procesele, prin silozuri functionale, cu un fir
digital pentru inovare. Largimea si profunzimea de neegalat ale
portofoliului Teamcenter inseamna ca puteti rezolva mai multe
dintre provocarile dificile necesare pentru a dezvolta produse de
mare succes. De la interfata de utilizator Teamcenter simpla si
intuitiva, oamenii din cadrul organizatiei pot lua parte la procesul
de dezvoltare a produsului mai usor decat oricand. Acest sistem
ajuta companiile sa gestioneze produse din ce in ce mai complexe,
sa eficientizeze operatiunile si sa creasca productivitatea.

Beneficii:

*Eficientizarea operatiunilor;

*Dezvoltati-va investitiile IT;

*Complet integrat in suita completa de produse Siemens;
*Preluati controlul asupra datelor si proceselor dvs;
*Imbunatatiti calitatea produsului;

*Gestionati si partajati documentele;

*Rationalizati-va organizatia;

*Instrumente de publicare usor de utilizat;

*Reduceti timpul si efortul;

*Imbunatatiti operatiunile de service.




Siemens PLM software - NX

Software-ul Siemens NX este o solutie integrata flexibila si puternica care va ajuta
sa furnizati produse mai bune mai rapid si mai eficient. NX ofera urmatoarea
generatie de solutii de proiectare, simulare si productie care permit companiilor sa
realizeze valoarea geamanului digital. Sprijinind fiecare aspect al dezvoltarii
produsului, de la proiectarea conceptului pana la inginerie si productie, NX va
ofera un set de instrumente integrat care coordoneaza disciplinele, pastreaza
integritatea datelor, intentia de proiectare si eficientizeaza intregul proces.

Avantaje

* Timpul de proiectare a fost redus cu peste 30%; » PLM Software

* Introducerile de noi produse cresc; ‘; SI E M E N S

* Productivitatea echipei se imbunatateste prin reutilizare; ' Nx

* Datele din alte sisteme CAD incorporate perfect;

* Proiecte validate mai eficient in raport cu cerintele produsului;

* Analiza vizuala duce la decizii mai inteligente de proiectare;

* Cele mai noi tehnologii si procese de fabricatie pentru masini-unelte;

* Reducere cu pana la 90% a timpului de programare prin automatizarea
sarcinilor de rutina;

* Procesele de masini-unelte ,drept prima datda” in atelier prin simularea si
validarea programelor NC;




Sistem robotic modular pentru recuperarea membrului superior la pacientii cu deficit neuromotor

Modulul robotic ASPIRE este dezvoltat cu scopul de a reproduce miscarile necesare utilizate in recuperarea medicala a
membrului uman superior, mai precis la nivelul umarului (flexie/extensie si aductie/abductie) si al articulatiilor
antebratului (pronatie/supinatie). Pacientul este pozitionat asezat pe un scaun cu articulatia umarului pozitionata Tn
centrul de rotatie al mecanismului sferic. Astfel, bratul pacientului poate fi rotit in jurul articulatiei umarului pe orice
traiectorie data, permitand atat miscari simple, cat si combinate, care maresc mobilitatea umarului prin traiectorii
interactive. Al doilea punct de ancorare este situat in treimea proximala a antebratului, iar al treilea este pozitionat pe
mana. Miscarea antebratului este generata printr-o miscare de rotatie aplicata incheieturii mainii. Toate elementele
robotului sunt reglabile pentru diferite caracteristici antropometrice ale pacientilor.

ASPIRE



Sistem robotic modular pentru recuperarea membrului superior la pacientii cu deficit neuromotor

ParReEx-elbow. ParReEx-elbow este un modul robotic conceput pentru reabilitarea miscarilor cotului, si anume flexia
/extensia cotului si pronatia / supinatia. Robotul este un exoschelet, fiecare dintre cele doua articulatii active fiind
mapate articulatiilor corespunzatoare pacientului: una la cot care efectueaza flexia/ extensia si cealalta la incheietura
mainii pacientului care efectueaza pronatia / supinatia. Robotul are o arhitectura cinematica paraleld, cu precizie si
rigiditate ridicata, avand ambel motoare fixate pe cadrul robotului.

ParReEx-wrist. ParReEx-wrist este un modul robotic conceput pentru reabilitarea miscarilor incheieturii mainii, si
anume flexia/extensia incheieturii mainii si deviatia radiala/ulnara. Robotul este un exoschelet, ambele articulatii
active fiind mapate incheieturii mainii pacientului. Robotul are o arhitectura paralela, ambele motoare fiind fixate pe
cadrul robotului, in interiorul cutiei.
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ParReEx-elbow ParReEx-wrist



Sistem robotic pentru recuperarea membrului inferior al pacientilor cu deficit neuromotor imobilizati la pat

Sistemul robotic RAISE este conceput pentru a mobiliza toate articulatiile membrului inferior (sold, genunchi si glezna)
cu pacientul Tn pozitie culcat pe pat. Miscarile vizate sunt: flexia/extensia si aductia/abductia soldului, flexia/extensia
genunchiului si flexia/extensia precum si aductia/abductia gleznei. RAISE este conceput ca o structura modulara
constand in: 1. Modulul pentru sold-genunchi, avand 3 grade de libertate (GDL), care efectueaza miscarile soldului Tn
doua planuri perpendiculare (verticale si laterale) si miscarea genunchiului in plan vertical; 2. Modulul pentru glezna,
avand 2 GDL, care efectueaza miscari unghiulare in doua plane perpendiculare folosind articulatia gleznei ca centru de
rotatie.

Sistemul robotic RAISE



Brate robotice pentru pozitionarea instrumentelor in interventiile chirurgicale minim invazive

PARAMIS este un sistem robotic paralel chirurgical cu 3 grade de libertate, folosit pentru ghidarea camerei
laparoscopice

PARASURG-5M este un robot paralel chirurgical cu 5 grade de libertate, folosit pentru ghidarea fie a camerei
laparoscopice, fie a unui instrument chirurgical active

PARASURG-9M este un sistem robotic chirurgical paralel care consta din: robotul chirurgical PARASURG-5M si
instrument chirurgical activ PARASIM (avand 3+1 grade de libertate)
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Sistem robotic pentru tratamentul intraoperator tintit at tumorilor hepatice

Pro-Hep LCT este un sistem robotic paralel pentru pozitionarea instrumentelor specializate pentru terapia tintita
(brahiterapie sau chimioterapie). Este alcatuit din doua module: modulul pentru ghidarea sondei ecografice
intraoperatorii si modulul pentru ghidarea instrumentului de insertie a acelor.

Modul de ghidare a  Instrument pentru insertia acelor .
instrumentului de insertie a acelor Instrument de ghidare a  Instrument de ghidare a

sondei ecografice intraoperatorii sondei ecografice

Sistemul robotic Pro-Hep LCT



Sistem robotic pentru diagnosticul cancerului de prostata

BIO-PROS1 este un sistem robotic paralel pentru biopsia transperineala asistata robotic a prostatei in vederea
diagnosticului corect al cancerului de prostata. Este alcatuit dintr-un modul destinat ghidarii sondei ecografice si un
modul destinat ghidarii pistolului de biopsie.

Sistemul robotic BIO-PROS1



Sistem robotic pentru tratamentul percutan al tumorilor toracico-abdominale

PARA-BRACHYROB este un sistem robotic paralel dezvoltat pentru tratamentul cancerului din zona toracico-
abdominal prin brahiterapie. Controlul traiectoriei acului se realizeaza vizual, cu ajutorul Compterului Tomograf.

Sistemul robotic PARA-BRACHYROB



Dispozitiv haptic cu 7 grade de libertate si functie activa de prindere

Dispozitivul haptic Omega.7 produs de firma Force Dimension are 7 grade de mobilitate, din care trei cu retur de
forta. Este utilizat ca si console de comanda cu precadere in aplicatii de tele-operare si manipulare la distanta.

Combinatia dintre compensarea completa a gravitatiei si calibrarea facila contribuie la un confort si o precizie mai
mare a procesului. Dispozitivul de prindere activ poate genera o forta de prindere de pana la 8 Newtoni in ambele

directii.

Dispozitivul haptic Omega.7
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