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Laboratoare implicate eDIH4Society valorificam tehnologii disruptive in ecosistemul regional:
securitate cibernetica, robotica inteligenta, transformare digitala




Laboratorul Distribuit de Robotica Industriala

si Sisteme pentru Industria 4.0

Acces la infrastructura avansata pentru inovatie in industria 4.0

. Statie de Lucru cu Celula Robotica ABB IRB 1600 - Pe aceasta statie se pot derula activitati
de manipulare si inspectie video automatizata, integrare de inteligenta artificiala pentru interactiunea
om-robot, dezvoltare si testare de aplicatii cu tehnologii robotice ABB, implementare de solutii de
comunicare in cloud, programare in limbajul RAPID, dezvoltarea de aplicatii client-server si edge
computing, stabilirea comunicatiei intre robot, PLC si computer, precum si experimentarea de aplicatii
loT.

. Statie de Lucru cu Celula Robotica ABB IRB 1600 pentru Sudare cu Arc Electric - Aceasta
statie permite derularea activitatilor de sudare cu arc electric automatizata, utilizand celula robotica
ABB IRB 1600. De asemenea, se pot dezvolta si testa aplicatii cu tehnologii robotice ABB, implementa
solutii de comunicare in cloud, programare in limbajul RAPID, dezvoltarea de aplicatii client-server si
edge computing, precum si explorarea de aplicatii [0T.

. Statie de Lucru cu Celula Robotica ABB IRB 140 pentru Montaj - Aceasta statie este
specializata pentru derularea activitatilor de montaj automatizat folosind celula robotica ABB IRB 140.
Se pot efectua aplicatii cu logica complexa pentru manipulare, montaj, conturare, interactiunea dintre
robot si PLC, precum si programare in limbajul RAPID.
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Acces la infrastructura avansata pentru inovatie in industria 4.0

. Statie de Lucru cu Celula Robotica FANUC LR Mate 200 iD - Aceasta statie este destinata
pentru programarea si utilizarea tehnologiilor robotice Fanuc, cu aplicatii care includ operarea axelor
externe, inspectia si montajul.

. Statie de Lucru cu Celula Robotica Motoman Yaskawa SDA10D pentru Manipulare - Aceasta
statie permite derularea activitatilor complexe de montaj si manipulare, folosind celula robotica
Motoman Yaskawa SDA10D.

. Statie de Lucru cu Celula Robotica Motoman Yaskawa SDA10D cu 2 Brate - Aceasta statie de
lucru ofera posibilitatea de a efectua aplicatii de manipulare avansate, folosind celula robotica
Motoman Yaskawa SDA10D cu doua brate. Functionalitatile includ comunicarea TCP-IP cu gripper-ul
ROBOTIQ, controlul 1/O al gripper-ului SMC, si controlul 1/0 al mesei indexoare.
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Acces la infrastructura avansata pentru inovatie in industria 4.0

. Statie de Lucru cu Licenta Software RobotStudio pentru Roboti Industriali ABB - Aceasta
statie permite proiectarea si testarea celulelor robotice complexe cu roboti ABB prin intermediul
software-ului de simulare si programare offline, RobotStudio. Beneficiind de o licenta completa,
utilizatorii pot efectua comisionare virtuala, dezvolta interfete om-robot, crea aplicatii client-server si
aplicatii in cloud. Aceasta este o oportunitate excelenta pentru companii de a experimenta si a
imbunatati procesele lor de automatizare folosind roboti industriali ABB.

. Statie de Lucru cu Licenta Software RoboDK pentru Roboti Industriali - La aceasta statie, cu
ajutorul licentei de software RoboDK, utilizatorii pot proiecta si testa celule robotice complexe cu orice
tip de roboti industriali. Serviciul include comisionare virtuala, dezvoltarea de interfete om-robot,
crearea de aplicatii client-server si aplicatii in cloud. Aceasta ofera companiilor o flexibilitate maxima
in experimentarea cu diverse tipuri de roboti industriali si Tn optimizarea proceselor lor de
automatizare.




Laboratorul Distribuit de Robotica Industriala

si Sisteme pentru Industria 4.0

Acces la infrastructura avansata pentru inovatie in industria 4.0

. Statie de Lucru cu Licenta Software Visual Components pentru Simulare 3D in Productie -
Aceasta statie include o licenta pentru software-ul de simulare 3D Visual Components, care permite
proiectarea si testarea celulelor robotice complexe cu orice tip de roboti. Comisionarea virtuala,
dezvoltarea de interfete om-robot, crearea de aplicatii client-server si aplicatii in cloud sunt doar
cateva dintre posibilitatile disponibile. Aceasta este o oportunitate valoroasa pentru companiile care
doresc sa vizualizeze si sa imbunatateasca procesele lor de productie intr-un mediu 3D complex si
precis.

. Statie de Lucru cu Robotul Social Furhat - Furhat este un robot social interactiv unic care
imbogateste interactiunea cu utilizatorii prin intermediul expresivitatii sale umanoide avansate si a
capacitatii sale de a interpreta si raspunde la interactiunile umane. La aceasta statie, companiile au
oportunitatea de a explora si a dezvolta aplicatii pentru Furhat, incluzand, dar fara a se limita la, roluri
de asistenta pentru clienti, suport educational, sau interfata pentru servicii si produse. Este o
oportunitate de a descoperi potentialul si beneficiile pe care le poate aduce un robot social Tn mediul
de afaceri sau educational.
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. Statie de Lucru cu Modul de Securitate Cibernetica pentru Retele Industriale - Acesta statie
este echipata cu un modul de securitate cibernetica avansat pentru retele industriale, care ofera o
gama extinsa de functionalitati pentru protejarea si optimizarea retelelor de productie. Modulul include
functii de comutare intre retelele industriale, monitorizare, alocare de adrese, rutare, firewall,
configurare a retelelor separate de tip VLAN, traducere a adreselor de retea (NAT), si setare a retelelor
private virtuale (VPN). In plus, modulul este echipat cu minim 30 de porturi pentru a se potrivi nevoilor
variate ale retelei dvs. industriale. Acest serviciu ofera companiilor posibilitatea de a testa si a
optimiza securitatea cibernetica a retelelor lor industriale, protejandu-se astfel impotriva amenintarilor
digitale si asigurandu-se ca sistemele lor de productie functioneaza eficient si in siguranta.
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. Statie de Lucru cu Modul de Control pentru Sisteme Deschise - Aceasta statie este echipata
cu un modul de control avansat pentru sisteme deschise, care poate fi utilizat pentru a optimiza si a
personaliza operarea robotilor industriali gi a aplicatiilor robotice. Modulul include cinci componente
principale: Controler logic programabil: compatibil cu controlul axelor robotilor industriali si pentru
aplicatii robotice deschise. Acesta suporta comunicarea in cloud, extinderea numarului de intrari si
iesiri, si suporta protocoale de comunicare industriala. De asemenea, include o sursa de alimentare
24V/8A, card de memorie, cablu Ethernet, sina pentru fixare. Interfata om-masina: un ecran mare de
15.6 inci cu 16 milioane de culori, care asigura o interactiune eficienta si intuitiva intre operatori si
masini. Interfata este compatibila cu controlerul logic programabil. Licente software pentru
automatizare industriala: un pachet de licente care permit realizarea aplicatiilor de automatizare
industriala cu controlere logic programabile, inclusiv comunicare in cloud, gateway si simulare.
Licente software si microcontrolere pentru automatizare industriala: un pachet de licente si
microcontrolere care permit realizarea aplicatiilor de automatizare industriala, compatibile cu
Windows, Linux si Mac OS. Sursa de alimentare: o sursa de alimentare robusta JXNC-YPS02-E pentru
asigurarea alimentarii stabile a intregului sistem. Companiile care apeleaza la acest serviciu pot testa
si dezvolta solutii de control pentru sistemele lor de productie deschise, beneficiind de un mediu
flexibil si puternic care poate fi personalizat in functie de nevoile lor specifice.
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. Statie de Lucru cu Platforma Robotica Mobila Deschisa - Aceasta statie de lucru include o
platforma robotica mobila avansata si complet personalizabila, echipata cu un sistem de operare ROS
1 sau ROS 2 si integrabila cu Gazebo. Platforma este dotata cu functionalitati pentru inteligenta
artificiala si dispune de 4 roti, sisteme SLAM si V-SLAM pentru cartografiere si navigare autonoma.
Prin intermediul sistemului de detectie a obstacolelor, a LIDAR-ului si a camerei stereo, aceasta
platforma poate fi utilizata in medii complexe, oferind solutii de mobilitate avansate. De asemenea,
include un modul voce pentru interactiuni inteligente si este echipata cu un PC industrial, o aplicatie
de control si un monitor pentru o gestionare eficienta. Folosind aceasta statie de lucru, companiile pot
explora si dezvolta solutii inovatoare de mobilitate autonoma, aplicabilitati pentru inteligenta artificiala
si pot experimenta cu tehnologii avansate de navigare si detectie a obstacolelor.
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Acces la infrastructura avansata pentru inovatie in industria 4.0

. Statia de Lucru SIDEMO S7-315F + Axa SMC - Aceasta statie ofera posibilitatea de a
experimenta cu programarea PLC si de a controla o axa SMC prin arhitectura 1/0. Este un mediu ideal
pentru testarea si imbunatatirea proceselor de automatizare industriala.

. Statia Demonstrativa V20 - Aceasta statie de |lucru este specializata in parametrizare si
control al motoarelor trifazate, precum si in comunicare Modbus RS-485. Este un spatiu perfect pentru
a invata si a se familiariza cu functionarea si controlul motoarelor electrice si comunicarea industriala.

. Statia Demonstrativa LOGO Soft Comfort - Aceasta statie permite programarea PLC folosind
limbajul de programare FBD (Function Block Diagram), precum si controlul intrarilor si iesirilor (1/O).
Este un mediu ideal pentru cei interesati de programarea PLC si controlul proceselor industriale.

. Celula Robotica KUKA KRC 2 SR pentru Aplicatii de Manipulare - Aceasta statie de lucru
include o celula robotica KUKA, care permite dezvoltarea si testarea de aplicatii de manipulare. De
asemenea, este posibila comunicarea in Cloud, ceea ce permite experimentarea cu solutii de
automatizare si conectivitate in cloud.
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. Statia Demonstrativa SMC MAS 201 - Aceasta statie de lucru ofera posibilitatea de a
experimenta cu aplicatii automatizate ce folosesc actuatori pneumatici liniari pentru manipularea de
piese corp. Este o oportunitate excelenta de a invata si a se familiariza cu tehnologia pneumatica in
contextul industriei 4.0.

. Statia Demonstrativa SMC MAS 202 - Aceasta statie ofera un mediu in care se pot dezvolta si
testa aplicatii automatizate care utilizeaza actuatori pneumatici liniari si oscilanti, impreuna cu un
gripper pneumatic pentru manipularea pieselor de tip arbore.

. Statia Demonstrativa SMC MAS 203 - Statia SMC MAS 203 este specializata in aplicatii
automatizate care utilizeaza actuatori pneumatici liniari gi sisteme de prindere cu vacuum pentru
manipularea pieselor de tip capac.

. Statia Demonstrativa SMC MAS 204 - Aceasta statie permite dezvoltarea si testarea
aplicatiilor automatizate care folosesc actuatori pneumatici rotativi si un sistem de prindere cu gripper
pentru manipularea pieselor de tip rulment.
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. Statia Demonstrativa SMC MAS 205 - Statia SMC MAS 205 este echipata pentru aplicatii
automatizate care utilizeaza actuatori pneumatici liniari tandem paralel, cilindri ghidati si sisteme de
prindere cu gripper pentru transferul si manipularea pieselor.

. Statia Demonstrativa SMC Electropneumatic - Aceasta statie ofera posibilitatea de a
experimenta cu aplicatii automatizate care folosesc actuatori electrici liniari si sisteme de prindere cu
vacuum pentru transferul si manipularea pieselor la un punct fix.

. Licenta Software de Simulare Automatizari Pneumatice — AUTOSIM 200 - Aceasta licenta de
software permite proiectarea si testarea functionarii schemelor pneumatice si electrice, constructia
tablourilor de bord si a modelului 3D pentru aplicatii de automatizare. O resursa valoroasa pentru
invatarea si perfectionarea abilitatilor de automatizare pneumatica.
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. Statia de Testare Automatizare cu Sistem Vision si RFID - Standul cu tehnologii de
identificare este echipat cu doua instrumente esentiale pentru industria moderna - un cititor de coduri
de bare si un dispozitiv de identificare prin radiofrecventa (RFID). Acest stand este ideal pentru
formarea tehnica in domenii precum citirea si interpretarea codurilor 1D si 2D, recunoasterea optica a
caracterelor (OCR), recunoasterea obiectelor, verificarea calitatii codului, compararea rezultatelor de
citire cu o valoare prestabilita si formatarea datelor pentru utilizare ulterioara. Camera video SIMATIC
MV440 de la Siemens este un instrument versatil care poate citi o0 gama larga de coduri de bare si
matrici, indiferent de metoda de imprimare sau de suportul de transport folosit. Cu o raza de operare
cuprinsa intre 70 mm si 3.000 mm, aceasta poate fi utilizata intr-o varietate de scenarii industriale.
Cititorul RFID RF250R, pe de alta parte, este ideal pentru aplicarea in domenii cum ar fi tehnologia de
asamblare si manipulare, logistica de productie si intralogistica, si tehnologia de transport. Prin
atasarea unui transponder la produse sau paleti, acesta poate fi utilizat pentru identificarea rapida si
eficienta a diferitelor obiecte in cadrul unei operatiuni industriale. Prin intermediul acestui stand,
studentii si profesionistii din industrie pot obtine experienta practica cu aceste tehnologii esentiale,
intelegand modul in care acestea pot fi aplicate pentru a imbunatati eficienta si acuratetea proceselor
industriale.
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